Ruch i sily.

1. Dodawanie sit i rozktadanie ich na sktadowe.

- -
Jezeli I, = 0, to sity skladowe sie Jezeli F',, # 0, to sity sktadowe sig nie
rownowaza. rownowaza.
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2. Pierwsza, druga i trzecia zasada dynamiki

Newtona.
Pierwsza zasada dynamiki Newtona. Druga zasada dynamiki Newtona.
Jezeli na ciato nie dziata zadna sita albo Jezeli na ciato dziatajg sity, ktore sie nie
sity dziatajgce sie rbwnowazg, to ciato rownowazg to ciato porusza sie ruchem
pozostaje w spoczynku lub porusza sie Zmiennym.
riJ)chem jednostajnym prostoliniowym. F,=m- @, gdzie:
i w = 0, gdzie: m - masa [kg], a - przyspieszenie ciata
F, - sita wypadkowa [V ]. [ﬁ]_
2
)

m
Jednostka silty jest jeden niuton (1N = 1kg - 1—2). Jest to sita, ktora ciatu o masie
)
m
1kg nadaje przyspieszenie 1—2.
S

Bezwitadnos¢ - cecha (wlasnos$c) ciat polegajgca na tym, ze ciato w spoczynku chce
zostaé w spoczynku, a ciato w ruchu caty czas chce sie poruszaé. Masa jest miarg
bezwtadnosci.

Trzecia zasada dynamiki Newtona (zasada akcji i reakcji) - jezeli ciato A dziata na

ciato B pewng sitg to ciato B dziata na ciato A sitg o tej samej wartosci. Zwroty tych sit
sg przeciwne, a punkty przytozenia rézne.

Ruch i sity



3. Sita tarcia.

T wartosc sily tarcia

Famy

Fy sita dziatajgca na ciato
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4. Sita dosrodkowa.

Ruch i sity 5



5. Sita bezwladnosci.

Rodzaje sit.

1. Sity rzeczywiste- wynikajg z
oddziatywan ciat, np. sita ciezkosci,
tarcie, sita reakcji (sprezystosci
podtoza).

2. Sity bezwtadnosci (pozorne) -
zwigzane sg ze zmiang predkosci
uktadu odniesienia.

Nieinercjalny ukfad odniesienia - uktad
odniesienia, w ktorym oprécz sit
rzeczywistych wystepujg sity
bezwtadnosci (pozorne). Uktad
odniesienia, ktory porusza sie z
przyspieszeniem (wzgledem Ziemi) jest
nieinercjalnym uktadem odniesienia (np.
przyspieszajgcy/zwalniajgcy/wchodzacy
w zakret autobus).
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Inercjalny uktad odniesienia - uktad
odniesienia, w ktorym wystepuja tylko
sity rzeczywiste. Uktad odniesienia, ktory
jest w spoczynku lub porusza sie
ruchem jednostajnym prostoliniowym
(wzgledem Ziemi) jest inercjalnym
uktadem odniesienia (np. drzewo,
chodnik, przystanek).

_)
Sita bezwtadnosci (pozorna) (') -
zwrdcona jest przeciwnie do
przyspieszenia nieinercjalnego uktadu
odniesienia.

A

F,=- mﬁ)n, gdzie:

ﬁ

F, - sita bezwtadnosci [V],

m - masa ciata, ktére znajduje sie
w nieinercjalnym uktadzie odniesienia

[kgl.
a, - przyspieszenie nieinercjalnego

m
uktadu odniesienia [—2].
S

OO



B = [F + [Fal
m = 50kg
‘Stan przecigzenia - masa ciata wynosi pozornie wiecej.

=g

IR|+|F4f = [Fd IFol = |Fe|

m = 30kg m = Okg
Stan niewazkosci - masa ciata pozornie wynosi zero.
‘Stan niedociazenia - masa ciala pozorie wynosi mniej.

(O]
#

Fout R+ R+ Fe=0




Fu=R,+ R+ F.
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